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/* URL: https://forum.arduino.cc/index.php?board=4.360
* Thread: then//how do you declare "then" in this scope?
* Here is what I want my control to do: (Pin assignments)I want output pins
* 3 thru 8 to be timed, at HIGH 169; LOW (Delay?) 831 of each second.
* (this control can 'almost' perform perfectly by time alone)

* (If not, then the sensors come into play)
* Analog inputs, A0­A5 are photodiode (IR Receiver) inputs:
* A0 is input for output pin 4, designated ledPin?
* (this input, when LOW indicates system is on control point)
* A1 is input for output pin 5, designated motorPin? WEST direction
* A2 is input for output pin 6, designated motorPin? UP direction

* A3 is input for output pin 10, designated motorPin? DOWN direction
* A4 is input for output pin 11, designated motorPin? EAST direction
* (these inputs, A1­A4 when HIGH indicates system is on control point)
* A5 is input for output pin 12, designated motorPin? UP direction
* (this is to override pins 6, 10_altitude motor, to keep cells out of shade)
* Analog pin sensor pin values: LOW­ motor stop; HIGH­ motor run

* (needed is: a way to get timing to the output pins
* (also, using two timers would be beneficial­ one for WEST, one for UP)
* More later
*/
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This resistor/led assembly applies to all motor inputs, to indicate system is on control

This circuit is energized at the end of day, to park system in the East.

Outputs 6, and 10 are timed thus: 6, UP direction from 12:00 a.m. to 12:00 p.m.__Output 10 from 12:00 p.m. until 12:00 a.m.

The third internal timer could be used for GPS, for Worldwide control.

Output pin 4­ resistor/LED assembly could be moved to pin 3, this would free up pins 2 and 4 for other duties.
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Arrow
In Stock ­ Price

BOM

Ref Qty Part Number Manufacturer Description

U1 1 L293DD013TR STMicroelectronics 4­Channel Motor Driver 24V 20­
Pin SO T/R No ­ $2.075 (Min. 1000)

U2 1 User­Defined Motor No ­ Call

U3 1 User­Defined Photodiodes No ­ Call

U4 1 User­Defined Motor No ­ Call

U6 1 User­Defined Motor No ­ Call

U7 1 User­Defined Sensor (Photodiode) No ­ Call

U8 1 User­Defined Sensor (Photodiode) No ­ Call

U9 1 User­Defined Sensor (Photodiode) No ­ Call

U10 1 User­Defined Sensor (Photodiode) No ­ Call

U11 1 User­Defined Sensor (Photodiode) No ­ Call

U12 1 User­Defined Sensor (Photodiode) No ­ Call

U13 1 CPC1510G IXYS
Relay SSR 50mA 5V DC­IN 0.2A
250V AC/DC­OUT 6­Pin PDIP
Tube

Yes ­ $1.7579

LED1 1 User­Defined LED No ­ Call

LED2 1 User­Defined LED No ­ Call

R1 1 User­Defined Resistor Fixed Single­Through
Hole No ­ Call

R2 1 User­Defined Resistor Fixed Single­Through
Hole No ­ Call
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