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Wert "LCD Arduino Pin D3
Helligkeit" —
ausgeben PWM-Platine |
a
Blatt 2
Abkulrzungen: L
VN = Geschwindigkeit Nachfihrung (allg.)
VN sol = Geschwindigkeit Nachfiihrung Solar
VN sid = Geschwindigkeit Nachfiihrung Siderisch o
VN Lun = Geschwindigkeit Nachfihrung Lunar
VK = Geschwindigkeit Korrektur
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