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Blatt 4
y —
Arduino pin D47 Wert
Taster "Korrektur links" einlesen
Taster ja
gedriickt? >
o
nein Arduino pin A15 Wert
! Korrektur Geschwindigkeit einlesen
VK
berechnen
w
We,’rt VK Schritt Motor
links — —
ausgeben Treiber-Platine
pin: D4, D5, D6, D7
Arduino pinD49 Wert
Taster "Korrektur rechts” einlesen
Taster ja -
gedriickt?
nein Arduino pin A15 Wert
! Korrektur Geschwindigkeit einlesen
VK
berechnen
a
Wert VK Schritt Motor
rechts — —
ausgeben Treiber-Platine
pin: D4, D5, D6, D7
Programm
Schleife
Blatt 1 o
~
Abkurzungen: MARSTAB  1:2 (DinA3)
R . .. (WERKSTOFF,HALBZEUG)
VN = Geschwindigkeit Nachfiihrung (allg.) TR GESNKNR) angelehnt an DIN 66001
VN sol = Geschwindigkeit Nachfiihrung Solar DATUM NAME (BENENNUNG)
Lo . .. N BEARB.| 14.02.17 | Jb B :
VN sia = Geschwindigkeit Nachfiihrung Siderisch GEPR. TYP) Sternwarte Uberlingen
L . . Sternwarte Uberlingen e.v. NORM
VN Lun = Geschwindigkeit Nachfiihrung Lunar e Steuerung neu ©
ZEICHNUNGSNUMMER B"g”
VK = Geschwindigkeit Korrektur PAP Programm Ablaufplan Rev.: Jb2 "o 5 5|
ZUST. ANDERUNG DATUM  [NAME | Datei: PAP Programm Ablaufplan Jb2.dwg ERS.D.
m [SS] @) >




